A Neumann-elveket Neumann Janos 1946-ban dolgozta ki a szamitégépek idealis miikodéséhez.
Ezek szerint a gépnek 6t alapvetd funkciondlis egységbdl kell allnia:

1. bemeneti egység,

2. memoria,

3. aritmetikai egység,

4. vezérldegység,

5. kimeneti egység.

A szamitogépek az elmult évtizedekben paratlan fejlédésen mentek keresztiil, de elvi felépitésiik
nem valtozott.
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1. A szamitogép legyen soros miikodésii:
A gép az egyes utasitasokat egymas utan, egyenként hajtja végre.

2. A szamitogép a kettes szamrendszert hasznalja, és legyen teljesen elektronikus:

A kettes szamrendszert és a rajta értelmezett aritmetikai, ill. logikai miveleteket konnyi
megvalodsitani kétallapott aramkorokkel (pl.: 1-magasabb fesziiltség, 0-alacsonyabb fesziiltség)
lehet.

3. A szamitogépnek legyen bels6 memoriaja:

A szamitdégép gyors milkddése miatt nincs lehetéég arra, hogy minden egyes 1épés utan a kezeld
beavatkozzon a szamitas menetébe. A belsd memoridban tarolhatok az adatok és az egyes
szamitasok részeredményei, igy a gép bizonyos miiveleteket automatikusan el tud végezni.

4. A tarolt program elve:

A programot alkotd utasitdsok kifejezhetd szdmokkal, azaz adatként kezelhetd. Ezek a belsd
memoriaban tarolhatok, mint barmelyik mas adat. Ezaltal a szamitogép Onalldan képes miikddni,
hiszen az adatokat és az utasitasokat egyarant a memoriabol veszi el6.

5. A szamitogép legyen univerzalis:

A szamitogép kiilonféle feladatainak elvégzéséhez nem kell specidlis berendezéseket késziteni.
Ugyanis, Turing angol matematikus bebizonyitotta, hogy az olyan gép, amely el tud végezni
néhany alapveté muveletet (+, -), akkor az elvileg barmilyen szamitas elvégzésére is alkalmas.



